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Stét do operacyjny z asymetrycznie umieszczong kolumng stotu zapewniajacg dostep aparatu
RTG od stép pacjenta do klatki piersiowej bez koniecznosci zmiany jego pozycji utozenia,
uzycia przesuwu wzdtuznego blatu, zmiany konfiguracji blatu .

Centralna blokada podstawy stofu w postaci wysuwanych nézek korygujgcych nieréwnosci
podtoza, na ktérych stét musi staé podczas operacji.

Blokada podstawy sterowana elektro-hydraulicznie za pomoca pilota i panelu sterowania
awaryjnego

Stét mobilny wyposazony w tzw. ,,5 koto” utatwiajgce przemieszczanie stotu na prostych
odcinkach

Stét wyposazony w uktad jezdny realizowany przez cztery zestawy podwadjnych két o srednicy
min. 105 mm, na obrotnicach, umieszczone wewnatrz obrysu podstawy stotu, z
dodatkowymi ostonami chronigcymi przed zanieczyszczeniami.

Podstawa stotu tatwa do czyszczenia i dezynfekcji wykonana ze stali nierdzewnej. Podstawa
stotu monolityczna, gtadka, bez zagtebien i elementdw sprzyjajacych gromadzenie
zanieczyszczen.

Pionowa segmentowa obudowa kolumny stotu wykonana w catosci ze stali nierdzewnej (bez
dodatkowych elementéw harmonijkowych wykonanych z gumy lub tworzywa sztucznego).



Dostepnos¢ ramienia ,,C” aparatu RTG do przeswietlania catego ciata pacjenta na dtugoscci
1240 mm bez koniecznosci zmiany jego pozycji utozenia, przemieszczania blatu stotu,
zmiany konfiguracji blatu stotu poprzez dotozenie dodatkowego segmentu

Rama nos$na blatu stotu wykonana ze stopédw metali niezelaznych bez wspornikéw
poprzecznych ograniczajgcych dostep aparatu RTG.

Blat stotu 4 — segmentowy famany niezaleznie w trzech miejscach:
segment gtowy, odfgczony od segmentu piersiowego;

segment piersiowy- jednoczesciowy;

segment ledzwiowy;

segment nozny — dzielony, odtgczony od segmentu ledZzwiowego

Dtugosc x szerokosé blatu stotu (bez szyn bocznych): 2120 x 520 mm

Podwdjny, podstawowy i awaryjny, elektrohydrauliczny system przemieszczania blatu stotu
(dwa niezalezne systemy akumulatoréw, dwa niezalezne uktady pomp hydraulicznych i dwa
niezalezne systemy sterowania elektrycznego)

Podstawowy i awaryjny system akumulatoréw wyposazony w dwa niezalezne wskazniki
poziomu natadowania kazdego z systemdéw umieszczone w pilocie lub panelu sterowania

Akumulatory uktadéw napedowych wbudowane w podstawe stotu. Zasilacz stotu
(tadowarka) zintegrowany w podstawie stotu (nie dopuszcza sie tadowarek/ zasilaczy
zewnetrznych).

Sterowanie funkcji elektrohydraulicznych za pomoca pilota (podstawowy uktad sterowania) i
panelu rezerwowego (awaryjny uktad sterowania ) umieszczonego na kolumnie lub
podstawie stotu

Zabezpieczenie przed przypadkowym uruchomieniem ukfadu sterujgcego blatu poprzez
blokade funkcji pilota i dodatkowego uktadu sterowania w momencie aktywacji uktadu
jezdnego stotu

Zabezpieczenie przed przypadkowym uruchomieniem dodatkowego (awaryjnego) uktadu
sterujgcego blatu. ) poprzez koniecznos¢ nacisniecia jednocze$nie dwéch przyciskéw
dodatkowego panelu sterujgcego celem aktywacji wybranej funkcji

Regulacja z pilota nastepujgcych ruchdw:

wysokosci w zakresie min. 595+1200 mm-— wysokos$¢ mierzona od podtogi do gérnej
krawedzi materaca poziomo ustawionego blatu;

pochylenie wzdtuzne (pozycja Trendelenburga, anty-Trendelenburg) min. +/- 30°
regulacja przechytu bocznego , lewo-prawo”: min. +/- 20°

regulacja segmentu ledZzwiowego / plecow w zakresie min. -40° / +65°

regulacja tzw. funkcji ,flex” / ,reflex”

powrdt blatu do pozycji wyjsciowej,,0” po naci$nieciu jednego przycisku na pilocie
opuszczanie / podnoszenie 5 kofa



wybér predkosci regulowanych ustawien blatu (wolna , szybka)

Mozliwos$¢ zablokowania zmian ustawien blatu stotu operacyjnego jednym przyciskiem na
pilocie

Informacja na pilocie o orientacji utozenia pacjenta (normalna lub odwrdécona) z
automatyczng interpretacjg komend ruchéw blatu dokonywanych z pilota

Pilot wyposazony we wskazniki natadowania akumulatoréw. Pilot posiada 16 stopniowy
wskaznik sygnalizujacy stan natadowania akumulatoréw

Sekcja podgtéwka tatwo demontowana i regulowana manualnie w ptaszczyznie pionowej w
zakresie -45°/ +40°

Sekcja pod nogi tatwo demontowana i regulowana w zakresie - 90° + + 10° w ptaszczyznie
pionowej i 45° w ptaszczyznie poziomej

Mechanizmy mocujgce sekcje pod gtowe i nogi proste w obstudze i ergonomiczne, bez srub i
pokretet

Dopuszczalne obcigzenie stotu dynamiczne w kazdej pozycji utozenia pacjenta na blacie
stotu: 360 kg

Dopuszczalne obcigzenie stotu statyczne przy utozeniu pacjenta na blacie stotu w pozycji 0 :
500 kg

Ciezar wtasny stotu 300 kg.

Materace mocowane do stotu za pomoca gniazd w materacach i czopéw osadzonych na
ramie / elementach nosnych blatu lub odwrotnie (nie dopuszcza sie mocowania materacy za
pomocg rzepow)

Mozliwos$¢ czyszczenie wszystkich powierzchni stotu ogdélnodostepnymi srodkami
odkazajgcymi

Wszystkie segmenty stotu wyposazone w szyny boczne do montazu akcesoriow

Mozliwos¢ rozbudowy o sterowanie funkcjg jazdy stotu do przodu i w tyt z regulacja
predkosci, za pomocg wysuwanej spod segmentu glowy manetki (bez wykorzystania pilota)

Uwaga: Ze wzgledu na specyfike produkcji wszystkie parametry z tolerancja +/- 5%.



