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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

STOt OPERACYIJNY AXIS 500
Nr kat. 91597

Stét operacyjny z asymetrycznie umieszczong kolumnag stotu zapewniajgcg dostep aparatu
RTG od stép pacjenta do klatki piersiowej bez koniecznosci zmiany jego pozycji utozenia,
uzycia przesuwu wzdtuznego blatu, zmiany konfiguracji blatu

Podstawa stotu w ksztafcie litry , T” ze zwezeniem skierowanym w strone
segmentu nog

Podstawa stotu monolityczna, gtadka, bez zagtebien i elementéw
sprzyjajacych gromadzeniu sie zanieczyszczen, fatwa do czyszczenia i
dezynfekcji wykonana ze stali nierdzewnej

Pionowa segmentowa obudowa kolumny stotu wykonana w catosci ze
stali nierdzewnej (bez dodatkowych elementéw harmonijkowych
wykonanych z gumy lub tworzywa sztucznego

Rama nos$na blatu stotu wykonana ze stali nierdzewnej bez wspornikdw poprzecznych
ograniczajgcych dostep aparatu RTG

Stét wyposazony w uktad jezdny realizowany przez trzy zestawy podwadjnych kot o srednicy
120mm, na obrotnicach, umieszczone wewnatrz obrysu podstawy stotu

Uktad jezdny stotu wyposazony w mechanizm blokujgcy do jazdy kierunkowej uruchamiany
za pomocg dzwigni noznej

Centralna blokada podstawy stotu w postaci wysuwanych nézek, na ktérych stét musi staé
podczas operacji



Blokada podstawy sterowana elektro-hydraulicznie za pomocg dzwigni noznej

Wychylenie blatu poza kolumne stotu 1599mm — blat stotu w uktadzie kolumna — podstawa
w ksztatcie lezacej litery ,,U”

Dostepnos¢ ramienia ,,C” aparatu RTG do przeswietlania catego ciata pacjenta na dtugosci
1450mm bez koniecznosci zmiany jego pozycji utozenia, przemieszczania blatu stotu, zmiany
konfiguracji blatu stotu poprzez dotozenie dodatkowego segmentu

Blat stotu 4 — segmentowy famany niezaleznie w trzech miejscach:
- segment gtowy, odtgczony od segmentu piersiowego,

- segment piersiowy — jednoczesciowy,

- segment ledzwiowy,

- segment nozny — dzielony, odtgczony od segmentu ledzwiowego
Dtugosc x szerokosé blatu stotu (bez szyn bocznych): 1997 x 520mm

Podwdjny, podstawowy i awaryjny, elektrohydrauliczny system przemieszczania blatu stotu
(dwa niezalezne systemy akumulatoréw, dwa niezalezne uktady pomp hydraulicznych i dwa
niezalezne systemy sterowania elektrycznego)

Akumulatory uktadéw napedowych wbudowane w podstawe stotu. Zasilacz stotu
(tadowarka) zintegrowany w podstawie stotu

Sterowanie funkcji elektrohydraulicznych za pomoca pilota (podstawowy uktad sterowania) i
panelu rezerwowego (awaryjny uktad sterowania) umieszczonego na kolumnie

Zabezpieczenie przed przypadkowym uruchomieniem ukfadu sterujgcego blatu poprzez
blokade funkcji pilota i dodatkowego uktadu sterowania w momencie aktywacji uktadu
jezdnego stotu.

Zabezpieczenie przed przypadkowym uruchomieniem dodatkowego (awaryjnego) uktadu
sterujgcego blatu. Dodatkowy panel sterujgcy zabezpieczony ostong — obudowg

Zabezpieczenie przed przypadkowym uruchomieniem dodatkowego (awaryjnego) uktadu
sterujgcego blatu poprzez koniecznos¢ nacisniecia jednoczesnie dwdch przyciskéw
dodatkowego panelu sterujgcego celem aktywacji wybranej funkcji

Regulacja z pilota nastepujgcych ruchow:

-wysokosci w zakresie 686 — 1092 mm ;

-pochylenie wzdtuzne (pozycja Trendelenburga, antyTrendelenburg) +/- 28°;
-pochylenie poprzeczne ,lewo-prawo” +/- 18°;

-regulacja segmentu siedziska / plecow w zakresie -40° / +76°;

-regulacja tzw. funkcji ,flex” / ,reflex”;

-powrot blatu do pozycji wyjsciowej ,,0” po nacisnieciu jednego przycisku na pilocie

Informacja na pilocie o orientacji utozenia pacjenta (normalna lub odwrécona) z
automatyczng interpretacjg komend ruchéw blatu dokonywanych z pilota



Mozliwos$¢ zablokowania zmian ustawien blatu stotu operacyjnego jednym przyciskiem na
pilocie

Pilot wyposazony we wskazniki natadowania akumulatoréw. Pilot winien posiadac¢ 16
stopniowy wskaznik sygnalizujgcy stan natadowania akumulatoréw

Sekcja podgtéwka tatwo demontowana i regulowana manualnie ze wspomaganiem
pneumatycznym w zakresie +/-30°

Sekcja pod nogi tatwo demontowana i regulowana elektro -hydraulicznie w zakresie - 90° +
+15° w ptaszczyznie pionowej i 45° w ptaszczyZnie poziomej

Mechanizmy mocujgce sekcje pod gtowe i nogi proste w obstudze i ergonomiczne

Dopuszczalne obcigzenie stotu dynamiczne w kazdej pozycji utozenia pacjenta na blacie
stotu: 220 kg

Materace bezszwowe antystatyczne o wtasciwosciach przeciwodlezynowych, demontowane
0 grubosci 69mm

Materace mocowane do stotu za pomoca gniazd w materacach i czopéw osadzonych na
ramie

Mozliwos$¢ czyszczenia wszystkich powierzchni stotu ogélnodostepnymi srodkami
odkazajgcymi

Wszystkie segmenty stotu wyposazone w szyny boczne do montazu akcesoriow

Uwaga: Ze wzgledu na specyfike produkcji wszystkie parametry z tolerancja +/- 5%.



